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ETHERCAT-SLAVE FUR MOTION-CONTROL

PRODUKT DER WOCHE
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MACS4 — Multi-Axis Control System 4. Generation

Serienkosten im Anlagen- und
Maschinenbau effektiv senken

Die MACS4-Antriebssteuerungen vereinen Geber-, 1/0- und Busschnittstellen sowie

High-End-Motion-Control-Funktionen in einem kompakten EtherCAT-Slave.

Die Signale von Dreh- und Lineargebern sowie von Sensoren werden

direkt im Modul verarbeitet und in hochprazise Motorbewegungen umgesetzt.

Die Regelung von positionierten oder syn-
chronisierten Antrieben bendtigt spezifische
Interfaces und Funktionen. Die MACS4 integ-
riert diese in einem kompakten und kosten-
glinstigen Modul:
m 6 Geber-Interfaces
fir Inkremental, SSI, SinCos
m 12 digitale Eingdnge
m 4 digitale Ausgange
m 3 analoge Ausgdnge (+10 V)
m 1 analoger Eingang
® 4 Busschnittstellen:
EtherCAT, CAN, RS 485, USB
m Echtzeit-Latching von Positionsdaten
m Motion-Control-Library fiir Mehrachs-
positionierung und -synchronisation
m programmierbare Antriebs-/Prozesslogik

Positionsinformationen effizient
verarbeiten

Durch den Verzicht auf teure Einzelbaugrup-
pen und lizenzpflichtige Motion-Control-Lib-
raries werden die Serienkosten im Anlagen-
und Maschinenbau effektiv gesenkt. Alle
antriebsrelevanten Informationen stehen der
MACS4 dank der integrierten Interfaces di-
rekt und synchron zur Verfiigung. Echtzeit-
abtastung und Speicherung von Encoder-Po-
sitionenspielen bei Synchronisationsaufgaben
wie der fliegenden Sage, der taktsynchronen
Beschickung oder Etikettenabspendung eine
entscheidende Rolle. Die direkte Verkniipfung
der digitalen Eingdnge mit der Encoder-Aus-
wertung ist ein Feature, das in der MACS4
max. Genauigkeit ohne Jitter ermoglicht.

Funktionsblocke dezentral ausfiihren

Die freie Programmierbarkeit der MACS4 er-
laubt es, komplette antriebsspezifische Funk-
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tionsblocke auf die Modulebene, d.h. in die
MACS4 selbst zu verlagern. Ein Konzept, das
einerseits ein einfaches Upgrade bestehender
Anlagen- und SPS-Konzepte ermdglicht, so-
wie andererseits die SPS entlastet und modu-
lare Losungen optimal unterstitzt.

Offene Schnittstellen vereinfachen
Datenaustausch

Fiir den Austausch von Konfigurations- und
Prozessdaten zwischen MACS4 und tberge-
ordneter SPS steht die EtherCAT- oder CAN-
Schnittstelle zur Verfligung. Der Stand-
alone-Betrieb ohne iibergeordnete SPS ist
mit der MACS4 auch mdglich. Fiir den Da-
tenaustausch mit einem Visualisierungs-PC
kann direkt das USB-Interface verwendet
und in eigene PC-Applikationen eingebun-
den werden. Antriebsseitig werden Servo-
verstdrker und Frequenzumrichter ber die
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analoge +10-V-Schnittstelle oder den CAN-
Bus angesteuert.

OEM-Varianten bieten Kostenoptimum
Die zub machine control AG kann als Entwick-
ler und Hersteller der MACS-Antriebssteue-
rungen flexibel auf Sonderwiinsche reagieren.
Auf Basis der MACS4-Technologie ist ebenfalls
eine 6-Achs-Steuerung mit integrierten Endstu-
fen (max. 48 V) fiir DC-Servomotoren (bis 150 W)
verfiigbar. Kundenspezifische OEM-Varianten
bieten kostengiinstige Losungen mit genau auf
die Anforderungen zugeschnittenen Leistungs-
daten und Funktionen.

Infoservice

zub machine control AG
Kastaniensteig 7, 6047 Kastanienbaum
Tel. 041 348 00 30, Fax 041 348 00 39
info@zub.ch, www.zub.ch



