X Januar 2009
machine control AG

Zur Veroffentlichung freigegeben.

zub\l’ Dress MNotes

At c] Ao arvessene o Ugeiiz

Biarniaetin DAARKER STHCHROMEATION CHF)
Lol

EtherCAT-Slave N e
fiir Motion-Control |

ACS4-DSP
Tﬁu‘nou ConTroL UNIT

3 Anis

—1

""" i cnnopf% E

500 000 00 4000

Der ,intelligente” EtherCAT-Slave bietet die Mehrachspositionierung und alle Spielarten der Antriebssynchronisation
vom elektronischen Getriebe Uber die ,fliegende Sage” bis zur Kurvenscheiben-Synchronisation.

Weil Motion-Control Funktionalitat, freie Programmierbarkeit und alle typischen Antriebsschnittstellen in einem
Modul integriert sind, wurden deutliche Kostenvorteile gegenlber Lésungen, die auf einzelnen SPS-Baugruppen
basieren, erreicht. Im kompakten Gehduse sind Anschlisse fir 6 Encoder und echtzeitfahige Latch-Eingange fir
die exakte Positionserfassung enthalten. Digitale und analoge I/Os stehen ebenso zur Verfugung wie eine CAN-
Schnittstelle fUr Subnetze. Die hohe Integrationsdichte reduziert die Buslast, vermeidet aufwandige Time-Stamping-
Verfahren, entlastet die SPS und minimiert die Systemkosten.
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